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Włocławek, 22.03.2018 r.                     Egzemplarz nr 1, 2, 3, 4, 5 

Przebudowa drogi gminnej nr 160401C 

Zazdromin – Straszewo - Chlewiska 

Lokalizacja: 

Województwo kujawsko – pomorskie,  

powiat aleksandrowski, gmina Koneck,  

miejscowość Straszewo: dz. 8/2, 15/2, 16/2, 17/2, 45/2, 

46/5, 51/2, 54/1, 54/2, 55/3, 57/7, 57/10, 57/12, 58/1, 

62/2, 102, 157/1, 180/2, 253/1, 278/1, 373; 

miejscowość Zazdromin: dz. 17 

Inwestor: 

 

    
 Gmina Koneck 

Kategoria 

obiektu: 

Kategoria IV — elementy dróg publicznych i kolejowych dróg 

Kategoria XXV - drogi i kolejowe drogi szynowe 

Zawartość: PROJEKT BUDOWLANY 

Branża: Drogowa 

Kody CPV: 
 

45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowę 

45233220-7 – Roboty w zakresie nawierzchni dróg               

Biuro projektowe: 
 

Usługi Drogowe Sergiusz Makowski 

ul. Kaliska 87a 87-800 Włocławek 
Adr. koresp.: ul. Kaliska 83/63 87-800 Włocławek 

tel. 785 46 12 73 

e-mail.: uslugi.drogowe@gmail.com 

www.facebook.com/uslugi.drogowe 

Oświadczenie 

Projektanta: 

 

Oświadczamy, że projekt został wykonany  zgodnie z obowiązującymi przepisami oraz 

zasadami wiedzy technicznej -  wymóg art 20 ust 4  ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. – 

Prawo Budowlane – (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. poz. 1332 z późn. zm.) 

 

Projektant: 

 

 

Projektant 

Sprawdzający: 
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Uprawnienia projektanta. 
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Zaświadczenie o członkostwie projektanta w Izbie Inżynierów Budownictwa. 
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OPIS TECHNICZNY 

do projektu budowlanego dla: 

Przebudowa drogi gminnej nr 160401C  

Zazdromin – Straszewo - Chlewiska 

1. PODSTAWA OPRACOWANIA  

- Mapa do celów projektowych w skali 1:500 

- Decyzja środowiskowa 

- Decyzja o ustaleniu inwestycji celu publicznego 

- Uzgodnienia z Inwestorem 

- Rozpoznanie trasy projektowanego odcinka w terenie przez projektanta 

- Ustawa Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. poz. 1332 z 

późniejszymi zmianami) 

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o Drogach Publicznych (tekst jednolity Dz. 

U. z 2016 r., poz. 1440 z późn. zm.) 

- Rozporządzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie 

warunków technicznych, jakim powinny odpowiadać drogi publiczne i ich 

usytuowanie (Dz. U. z dnia 29 stycznia 2016 r. Poz. 124) 

- Uzgodnienia branżowe 

2. PRZEDMIOT I ZAKRES OPRACOWANIA  

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlany dla  drogi gminnej w miejscowości 

Zazdromin mający na celu wykonanie jej przebudowy. Zakres opracowania obejmuje: 

- Remont cząstkowy nawierzchni oraz uszczelnienie spękań, 

- Ułożenie nowej nawierzchni bitumicznej, 

- Budowa nowego chodnika, 

- Wykonanie poboczy gruntowych oraz gruntowych poboczy umocnionych kruszywem, 
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- Oczyszczenie z odtworzeniem istniejących rowów przydrożnych, 

- Ustawienie lampy oświetleniowej zasilanej solarem, 

3. ISTNIEJĄCY STAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU 

3.1 Stan istniejący 

W stanie istniejącym droga posiada nawierzchnię bitumiczną z licznymi spękaniami i 

ubytkami.  

                            

Pobocza są pozapadane lub przerośnięte roślinnością co blokuje spływ wód deszczowych 

i opadowych. Przydrożne rowy są zarośnięte i nie spełniają swojej funkcji.  

3.2 Lokalizacja inwestycji – obszar oddziaływania inwestycji 

Projektowana przebudowa drogi  zlokalizowana jest w miejscowości Straszewo i 

Zazdromin, gm. Koneck. Obszar oddziaływania inwestycji zgodnie z art. 28 ust.2 Ustawy 

Prawo Budowlane stanowią działki: 

• w obrębie Straszewo : nr 8/2, 15/2, 16/2, 17/2, 45/2, 46/5, 51/2, 54/1, 54/2, 55/3, 

57/7, 57/10, 57/12, 58/1, 62/2, 102, 157/1, 180/2, 253/1, 278/1, 373; 

• w obrębie Zazdromin : nr 17. 
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Jednocześnie projektant oświadcza, że inwestycja zlokalizowana jest w całości na w/w 

działkach. 

Droga nie jest zlokalizowana na terenach objętych ochroną przyrody, jednakże należy 

dołożyć wszelkich starań, aby w trakcie wykonywania robót ingerencja w środowisko 

naturalne była jak najbardziej ograniczona. Prace należy wykonywać zgodnie z 

postanowieniami zawartymi w Decyzji nr 88/2017  o środowiskowych uwarunkowaniach 

dla przedsięwzięcia   wydanej przez Regionalnego Dyrektora Ochrony Środowiska w 

Bydgoszczy.. 

Na terenie inwestycji nie obowiązuje Miejscowy Plan Zagospodarowania Terenu – 

budowę należy prowadzić na podstawie Decyzji BI.6733.5.2017 o ustaleniu inwestycji celu 

publicznego. Omawiana inwestycja nie znajduje się na terenach objętych ochroną 

konserwatorską. W przypadku odkrycia w trakcie trwających robót przedmiotów, co do 

których istnieje przypuszczenie, że są zabytkami, należy zgodnie z art. 32 ust. 1 ustawy z 

23 lipca 2003 roku o ochronie zabytków i opiece nad zabytkami (Dz. U. z 2014 r., poz. 

1446 z późn. zm.) zawiadomić Wojewódzki Urząd Ochrony Zabytków w Toruniu 

Delegatura we Włocławku lub Wójta Gminy Koneck, po wcześniejszym wstrzymaniu robót 

budowlanych. 

3.3 Istniejące uzbrojenie  

Na terenie omawianej inwestycji zlokalizowane jest następujące uzbrojenie terenu: 

• sieć wodociągowo – kanalizacyjna 

• sieć tp 

 

Inwestycję należy prowadzić zgodnie z wytycznymi zawartymi w uzgodnieniach 

branżowych. W miejscach występowania uzbrojenia terenu sugeruje się ręczne 

wykonywanie korytowania. 

Dodatkowo w obrębie inwestycji mogą znajdować się elementy infrastruktury 

teletechnicznej (kable, szafy, puszki) będące pod napięciem niebezpiecznym. 

Elementy te oznaczone są przywieszkami koloru czerwonego, zawierającymi 

informację o występowaniu napięcia niebezpiecznego. Koniecznie należy 
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zachować szczególne środki ostrożności podczas wykonywania prac w pobliżu 

omawianej infrastruktury. 

4. WARUNKI GRUNTOWO-WODNE 

Na podstawie Dokumentacji Badań Podłoża (Geolit T.T. Szczuczko, Toruń, sierpień 

2015), stwierdzono występowanie następujących warstw konstrukcyjnych: 

• warstwa mineralno-bitumiczna – grub. 4-6 cm, 

• podbudowa z kruszywa wapiennego, a lokalnie z betonu i skał twardych – 

grub. 12-21 cm, 

• podłoże gruntowe G1, składające się z niewysadzinowych piasków drobnych i 

średnich o wskaźniku zagęszczenia Is=0,98-1,00, lokalnie podścielone 

wątpliwymi piaskami próchniczymi i wysadzinowymi glinami. 

 

Do głębokości wierceń nie stwierdzono obecności wody. 

Zgodnie z kryteriami Rozporządzenia MTBiGM z dnia 25 kwietnia 2012 r. na trasie 

projektowanej drogi występują proste warunki gruntowe. 

5.1 Ustalenie kategorii geotechnicznej obiektu 

Na podstawie otrzymanych wyników rozpoznania geotechnicznego oraz 

uwzględniając charakterystykę konstrukcji, zgodnie z Rozporządzeniem Ministra 

Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012r. w sprawie 

ustalania geotechnicznych warunków posadawiania obiektów budowlanych. (Dz. U. z 

dnia 27 kwietnia 2012r., poz. 463) proponuje się przyjęcie dla całej inwestycji I-giej 

kategorii geotechnicznej, w prostych warunkach gruntowo-wodnych. 

5. ROZWIĄZANIA PROJEKTOWE 

5.1 Charakterystyka projektowanej drogi: 

• Kategoria drogi: Gminna (G), 

• Klasa drogi: Lokalna (L), 
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• Kategoria ruchu: KR1, 

• Prędkość projektowa: 40 km/h, 

• Długość – 4 583 m, 

• Szerokość nawierzchni drogi: 5,0m (5,50m), 

• Przekrój jezdni: 1x2 

• Rodzaj nawierzchni – beton asfaltowy, 

• Rodzaj poboczy: gruntowe, gruntowe umocnione kruszywem. 

5.2 Projektowana konstrukcja  

- Konstrukcja jezdni w km 0+000 – 1+008,50, 2+793 – 4+583: 

• Warstwa ścieralna, beton asfaltowych AC8S 50/70 – 4 cm, 

• Warstwa kompozytu z siatki szklanej wstępnie powlekanej asfaltem, 

• Warstwa wyrównawcza, beton asfaltowy AC11W 50/70, śr. 100 kg/m2 – śr. 4 

cm, 

• Istniejąca nawierzchnia po naprawie lokalnych uszkodzeń oraz uszczelnieniu 

szerokich spękań. 

- Konstrukcja jezdni w km 1+120 – 2+067,50, 2+224 – 2+793: 

• Warstwa ścieralna, beton asfaltowych AC8S 50/70 – 4 cm, 

• Warstwa kompozytu z siatki szklanej wstępnie powlekanej asfaltem, 

• Warstwa wyrównawcza, beton asfaltowy AC11W 50/70, śr. 125 kg/m2 – śr. 5 

cm, 

• Istniejąca nawierzchnia po naprawie lokalnych uszkodzeń oraz uszczelnieniu 

szerokich spękań. 

- Konstrukcja poszerzenia jezdni w km 0+000 – 820, 1+120 – 2+067,50: 

• Warstwa ścieralna, beton asfaltowych AC8S 50/70 – 4 cm, 

• Warstwa kompozytu z siatki szklanej wstępnie powlekanej asfaltem, 

• Warstwa wyrównawcza, beton asfaltowy AC11W 50/70, śr. 100 kg/m2 (śr. 125 

kg/m2) – śr. 4 cm (śr. 5 cm), 

• Podbudowa z mieszanki niezwiązanej 0/31,5, C90/3, CBR>80% - 20 cm, 
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• Warstwa wzmacniająca, mieszanka związana C1,5/2 – 15 cm, 

• Sprofilowane zagęszczone podłoże gruntowe Is≥0,98. 

- Konstrukcja zjazdów bitumicznych: 

• Warstwa ścieralna, beton asfaltowych AC8S 50/70 – 4 cm, 

• Warstwa wiążąca, beton asfaltowy AC11W 50/70 – śr. 4 cm, 

• Podbudowa z mieszanki niezwiązanej 0/31,5, C90/3, CBR>80% - 20 cm, 

• Warstwa odcinająca, piasek drobny – 10 cm, 

• Sprofilowane zagęszczone podłoże gruntowe Is≥0,98. 

- Konstrukcja zjazdów w obrębie chodnika: 

• Warstwa ścieralna, drobnowymiarowa kostka betonowa typu Holand koloru 

czerwonego – 8 cm, 

• Podsypka cementowo – piaskowa 1:4 – 3 - 5 cm 

• Podbudowa z mieszanki niezwiązanej 0/31,5, C90/3, CBR>80% - 20 cm, 

• Warstwa odcinająca, piasek drobny – 10 cm, 

• Sprofilowane zagęszczone podłoże gruntowe Is≥0,98. 

Zjazdy należy wykonać o szerokości 5,0 m, chyba że na Projekt Zagospodarowania 

Terenu przewiduje inaczej. Połączenie nawierzchni zjazdu z krawędzią jezdni należy 

zrealizować za pomocą łuków o promieniu R=3,0m. Natomiast dla zjazdów w ciągu 

chodnika należy zastosować skos 1:1. Wszystkie omawiane zjazdy są zjazdami 

istniejącymi. 

- Konstrukcja chodnika: 

• Warstwa ścieralna, drobnowymiarowa kostka betonowa typu Holand koloru 

szarego – 6 cm, 

• Podsypka cementowo – piaskowa 1:4 – 3 - 5 cm 

• Warstwa odcinająca, piasek drobny – 10 cm, 

• Sprofilowane zagęszczone podłoże gruntowe Is≥0,98. 
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Gruntowe pobocze umocnione kruszywem łamanym należy wykonać na odcinku 

występowania lewostronnego chodnika.   

5.3 Odwodnienie : 

Odwodnienie jezdni zrealizowane jest powierzchniowo za pomocą spadków 

podłużnych i poprzecznych do oczyszczonych i odtworzonych rowów przydrożnych.  

5.4 Zadrzewienie : 

Na terenie planowanej inwestycji nie występuje zadrzewienie kolidujące z inwestycją. 

5.5 Szkody górnicze: 

Omawiana inwestycja nie jest zlokalizowana w obszarze występowania szkód 

górniczych. 

4.6 Zestawienie charakterystycznych ilości 

• Długość drogi – 4 583 m2, 

• Powierzchnia jezdni – 22 356 m2. 

Opracował:  
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Przebudowa drogi gminnej nr 160401C 

Zazdromin – Straszewo - Chlewiska 

Lokalizacja: 

Województwo kujawsko – pomorskie,  

powiat aleksandrowski, gmina Koneck,  

miejscowość Straszewo: dz. 8/2, 15/2, 16/2, 17/2, 45/2, 

46/5, 51/2, 54/1, 54/2, 55/3, 57/7, 57/10, 57/12, 58/1, 

62/2, 102, 157/1, 180/2, 253/1, 278/1, 373; 

miejscowość Zazdromin: dz. 17 

Inwestor: 

 

    
 Gmina Koneck 

Kategoria 

obiektu: 

Kategoria IV — elementy dróg publicznych i kolejowych dróg 

Kategoria XXV - drogi i kolejowe drogi szynowe 

Zawartość: PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU 

Branża: Drogowa 

Kody CPV: 
 

45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowę 

45233220-7 – Roboty w zakresie nawierzchni dróg               

Biuro projektowe: 
 

Usługi Drogowe Sergiusz Makowski 

ul. Kaliska 87a 87-800 Włocławek 
Adr. koresp.: ul. Kaliska 83/63 87-800 Włocławek 

tel. 785 46 12 73 

e-mail.: uslugi.drogowe@gmail.com 

www.facebook.com/uslugi.drogowe 
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OPIS TECHNICZNY 

do Projektu Zagospodarowania Terenu dla: 

Przebudowa drogi gminnej nr 160401C  

Zazdromin – Straszewo - Chlewiska 

1. PODSTAWA OPRACOWANIA  

- Mapa do celów projektowych w skali 1:500 

- Decyzja środowiskowa 

- Decyzja o ustaleniu inwestycji celu publicznego 

- Uzgodnienia z Inwestorem 

- Rozpoznanie trasy projektowanego odcinka w terenie przez projektanta 

- Ustawa Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. poz. 1332 z 

późniejszymi zmianami) 

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o Drogach Publicznych (tekst jednolity Dz. 

U. z 2016 r., poz. 1440 z późn. zm.) 

- Rozporządzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie 

warunków technicznych, jakim powinny odpowiadać drogi publiczne i ich 

usytuowanie (Dz. U. z dnia 29 stycznia 2016 r. Poz. 124) 

- Uzgodnienia branżowe 

2. PRZEDMIOT I ZAKRES OPRACOWANIA  

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlany dla  drogi gminnej w miejscowości 

Zazdromin mający na celu wykonanie jej przebudowy. Zakres opracowania obejmuje: 

- Remont cząstkowy nawierzchni oraz uszczelnienie spękań, 

- Ułożenie nowej nawierzchni bitumicznej, 

- Budowa nowego chodnika, 

- Wykonanie poboczy gruntowych oraz gruntowych poboczy umocnionych kruszywem, 
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- Oczyszczenie z odtworzeniem istniejących rowów przydrożnych, 

- Ustawienie lampy oświetleniowej zasilanej solarem, 

3. ISTNIEJĄCY STAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU 

3.1 Stan istniejący 

W stanie istniejącym droga posiada nawierzchnię bitumiczną z licznymi spękaniami i 

ubytkami. Szerokość jezdni w stanie obecnym wynosi: 

• km 0+000 – 0+820 – 4,6 – 4,7 m, 

• km 0+910 – 1+008,50 – 5,50 m , 

• km 1+120 – 2+067,50 – 4-6, 4-7 m, 

• km 2+224 – 4+583 – 5,0 m. 

Pobocza są pozapadane lub przerośnięte roślinnością co blokuje spływ wód deszczowych 

i opadowych. Przydrożne rowy są zarośnięte i nie spełniają swojej funkcji.  

3.2 Lokalizacja inwestycji – obszar oddziaływania inwestycji 

Projektowana przebudowa drogi  zlokalizowana jest w miejscowości Straszewo i 

Zazdromin, gm. Koneck. Obszar oddziaływania inwestycji zgodnie z art. 28 ust.2 Ustawy 

Prawo Budowlane stanowią działki: 

• w obrębie Straszewo : nr 8/2, 15/2, 16/2, 17/2, 45/2, 46/5, 51/2, 54/1, 54/2, 55/3, 

57/7, 57/10, 57/12, 58/1, 62/2, 102, 157/1, 180/2, 253/1, 278/1, 373; 

• w obrębie Zazdromin : nr 17. 

Jednocześnie projektant oświadcza, że inwestycja zlokalizowana jest w całości na w/w 

działkach. 

Droga nie jest zlokalizowana na terenach objętych ochroną przyrody, jednakże należy 

dołożyć wszelkich starań, aby w trakcie wykonywania robót ingerencja w środowisko 

naturalne była jak najbardziej ograniczona. Prace należy wykonywać zgodnie z 

postanowieniami zawartymi w Decyzji nr 88/2017  o środowiskowych uwarunkowaniach 
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dla przedsięwzięcia   wydanej przez Regionalnego Dyrektora Ochrony Środowiska w 

Bydgoszczy.. 

Na terenie inwestycji nie obowiązuje Miejscowy Plan Zagospodarowania Terenu – 

budowę należy prowadzić na podstawie Decyzji BI.6733.5.2017 o ustaleniu inwestycji celu 

publicznego. Omawiana inwestycja nie znajduje się na terenach objętych ochroną 

konserwatorską. W przypadku odkrycia w trakcie trwających robót przedmiotów, co do 

których istnieje przypuszczenie, że są zabytkami, należy zgodnie z art. 32 ust. 1 ustawy z 

23 lipca 2003 roku o ochronie zabytków i opiece nad zabytkami (Dz. U. z 2014 r., poz. 

1446 z późn. zm.) zawiadomić Wojewódzki Urząd Ochrony Zabytków w Toruniu 

Delegatura we Włocławku lub Wójta Gminy Koneck, po wcześniejszym wstrzymaniu robót 

budowlanych. 

4. ROZWIĄZANIA PROJEKTOWE 

Projekt zakłada poszerzenie jezdni do szerokości 5,0m na odcinkach, gdzie szerokość ta 

jest mniejsza. Dodatkowo w części zabudowanej wsi projektowany jest lewostronnych 

chodnik po stronie zabudowań, natomiast po prawej stronie jezdni projekt zakłada 

odtworzenie rowu przydrożnego. Odtworzony rów projektuje się jako rów odparowujący. 

W km 1+708 – 1+727 po stronie prawej projektowany jest peron autobusowy. Przejście 

dla pieszych pozwalające na przejście przez jezdnię w obrębie peronu oświetlone 

zostanie przez lampę oświetleniową zaopatrzoną w panele solarne.   

Projektowane jazdy należy wykonać o szerokości 5,0 m, chyba że na Projekt 

Zagospodarowania Terenu przewiduje inaczej. Połączenie nawierzchni zjazdu z 

krawędzią jezdni należy zrealizować za pomocą łuków o promieniu R=3,0m. 

Natomiast dla zjazdów w ciągu chodnika należy zastosować skos 1:1. Wszystkie 

omawiane zjazdy są zjazdami istniejącymi. 

4.1 Charakterystyka projektowanej drogi: 

• Kategoria drogi: Gminna (G), 

• Klasa drogi: Lokalna (L), 

• Kategoria ruchu: KR1, 

• Prędkość projektowa: 40 km/h, 
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• Długość – 4 583 m, 

• Szerokość nawierzchni drogi: 5,0m (5,50m), 

• Przekrój jezdni: 1x2 

• Rodzaj nawierzchni – beton asfaltowy, 

• Rodzaj poboczy: gruntowe, gruntowe umocnione kruszywem. 

4.2 Odwodnienie : 

Odwodnienie jezdni zrealizowane jest powierzchniowo za pomocą spadków 

podłużnych i poprzecznych do oczyszczonych i odtworzonych rowów przydrożnych.  

 

4.3 Charakterystyka techniczna i wymagane parametry lampy hybrydowej  oprawą 

LED 30W i znakiem aktywnym D6: 

 

 Wymagany czas świecenia lampy hybrydowej – od zmierzchu do świtu 

niezależnie od pory roku. Napięcie systemowe lampy hybrydowej:  24 VDC 

      

Wykonawca musi posiadać aktualny certyfikat Systemu Zarządzania Jakością 

zgodny z PN EN ISO 9001 w zakresie: produkcji, montażu i serwisu urządzeń 

elektrycznych zasilanych i produkujących energię odnawialną wydany przez 

niezależną, notyfikowaną jednostkę certyfikującą. 

 

4.3.1 Słup lampy hybrydowej: 

• stalowy, grubościenny, obustronnie cynkowany, stal S235, 

• konstrukcja trzonu słupa oparta na ośmiokącie foremnym o zmiennym 

przekroju  

( ostrosłup zbieżny), zakończony teleskopowo, 

• wysokość  trzonu słupa:  minimum 6.5m, 

• bez rewizji – wnęki zamykanej pokrywą czy drzwiczkami, 

• przeliczony ( ze względu na wagę systemu, powierzchnię paneli 

fotowoltaicznych i siłowni wiatrowej oraz powierzchnię boczną oprawy 

oświetleniowej ) do montażu proponowanego systemu hybrydowego w I strefie 
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wiatrowej zgodnie z normą PN EN 1991-1-4 ( Vref = 22⋅[1+0,0006⋅(H-300)] m/s  

dla wysokości H do 300 m n.p.m. II kategoria terenu), 

• dokument potwierdzający zgodność z obowiązującymi normami i aktami 

normatywnymi wydany zgodnie z Rozporządzeniem Parlamentu 

Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011r, 

• certyfikat wydany przez notyfikowaną zewnętrzną jednostkę certyfikującą 

potwierdzający zgodność z normą EN 1090-1:2009+A1:2011 

 

4.3.2 Wysięgnik do montażu oprawy oświetleniowej: 

• stalowy, obustronnie cynkowany, 

• długość min.1,0m, 

• możliwość zmiany kąta nachylenia ( w zakresie 5° - 25°) względem 

płaszczyzny  

podłoża, po montażu oprawy oświetleniowej na wysięgniku i słupie, 

• możliwość obrotu wokół pionowej osi słupa - masztu po zamontowaniu oprawy  

oświetleniowej na wysięgniku i słupie. 

 

4.3.3 Fundament pod słup lampy hybrydowej: 

• prefabrykowany przeliczony ( ze względu na wagę systemu oraz powierzchnię 

paneli     

fotowoltaicznych i siłowni wiatrowej oraz szafki sterowniczej i powierzchni 

bocznej oprawy oświetleniowej ) pod montaż systemu lampy hybrydowej w I 

strefie wiatrowej na słupie stalowym  

o wysokości 6.5m 

• wymiary minimalne fundamentu:  430mm x 430mm x 2000 mm 

• zgodny z PN-EN 14991:2010 ( beton C25/30, klasa ekspozycji XF2), 

• dokument potwierdzający zgodność z obowiązującymi normami i aktami 

normatywnymi wydany zgodnie z Rozporządzeniem Parlamentu 

Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011r, 

• certyfikat  na zgodność z normą PN-EN 14991:2010  wydany przez 

notyfikowaną zewnętrzną jednostkę certyfikującą  
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4.3.4 Akumulator – 2szt. ( parametry dla jednego akumulatora):  

• akumulator bezobsługowy głębokiego rozładowania  - żelowy  o projektowanej 

żywotności 12 lat  

• pojemność:  minimum 165 Ah ( C20 – 20 godzinny tryb rozładowania ) 

• wymiary:  minimum  480mm x 170mm x 235 mm 

• waga:  maksymalnie 50 kg 

• minimum 1300 cykli przy 30% głębokości cyklicznego dobowego rozładowania 

• akumulatory muszą posiadać oryginalne naklejki lub nadruki z danymi 

znamionowymi pozwalające  

na ich identyfikacje. 

• deklaracja na zgodność  z obowiązującymi normami i aktami normatywnymi w 

zakresie: wymagań  

• ogólnych, badań, charakterystyk oraz warunków bezpieczeństwa, 

• cykliczne, dobowe rozładowanie akumulatorów żelowych przy świeceniu 

lampy przez 16  godzin ( bez ładowania w tym czasie ) nie może być większe 

niż wartość 15% pojemności znamionowej, 

• nie dopuszcza się montażu akumulatorów i regulatorów:  w ziemi , wewnątrz 

trzonu słupa oraz na półkach ( w skrzynkach ) poniżej górnej krawędzi słupa. 

 

4.3.5 Mikroprocesorowy układ wyrównywania napięć: 

W układzie sterowania lampy hybrydowej należy zamontować działający w 

trybie ciągłym automatyczny, mikroprocesorowy system wyrównywania wartości 

napięć na akumulatorach w tym układzie połączeń ( różnica max. 20mV ). 

Pobór prądu układu w stanie jałowym: nie więcej niż 3mA. Układ musi posiadać 

kontrolki LED informujące o aktualnym stanie pracy. Wymagany minimalny 

zakres prądu optymalizacji ( wyrównywania ) układu: 0 – 5A.  
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4.3.6 Szafka sterownicza i konstrukcja nośna paneli fotowoltaicznych oraz 

wspornik siłowni wiatrowej : 

 

Szafka (skrzynia) sterownicza:   

• stalowa wykonana w technologii nierdzewnej z blachy głęboko profilowanej, 

• ścianki boczne i podstawa perforowane zapewniające wentylację przestrzeni 

wewnętrznej w której są zamontowane akumulatory i układy elektroniczne 

wchodzące w skład lampy hybrydowej, 

• płaszczyzna podstawy na której umieszczone są akumulatory  zorientowana  

w pozycji równoległej do płaszczyzny modułów fotowoltaicznych – tzn. 

akumulatory w szafce ( skrzynce) montowane są pod kątem, 

• wyposażona w  pokrywę ( drzwiczki ) zamykane z zabezpieczeniem przed 

ingerencją osób trzecich, 

• posiada blokadę akumulatorów przed swobodnym przemieszczaniem się, 

• montaż skrzyni jest realizowany poprzez umieszczenie jej na szczycie 

centralnie i symetrycznie względem osi pionowej słupa (masztu) oraz 

bezpośrednio pod panelami fotowoltaicznymi, 

• szafka sterownicza stanowi równocześnie konstrukcję nośną i płaszczyznę 

montażową  

wsporników wykonanych w technologii nierdzewnej które służą do 

zamocowania paneli  

fotowoltaicznych, 

• umożliwia zmianę kąta nachylenia oraz optymalne ustawienie względem 

słońca zarówno w osi poziomej względem podłoża jak i pionowej słupa 

(masztu). 

• minimalne wymiary skrzyni sterowniczej: 1300 mm x 270 mm x 270mm 

 

Wspornik siłowni wiatrowej: 

• konstrukcja montażowa siłowni wiatrowej musi zapewniać zamocowanie 

siłowni wiatrowej w taki sposób, że zarówno siłownia wiatrowa, łopaty rotora 

jak i jej układ mocowania nie powoduje zacieniania - padania cienia 

słonecznego z żadnego uchwytu czy wspornika systemu lampy hybrydowej na 
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moduły fotowoltaiczne, niezależnie od pory dnia i wysokości słońca nad 

horyzontem. 

• konstrukcja wspornika (górny wolny koniec do montażu siłowni wiatrowej) 

musi mieć podparcie (mocowanie) w odległości nie większej niż 850 mm, aby 

uniknąć drgań i odchylania się siłowni wiatrowej od linii pionowej wspornika w 

przypadku występowania większych podmuchów wiatru. 

 

4.3.7 Moduły fotowoltaiczne – 2szt. ( parametry dla jednego modułu): 

• typ cel:  polikrystaliczne 

• moc maksymalna [Pmax]: minimum  260 Wp, 

• napięcie w punkcie mocy maksymalnej [Vmp]:   minimum  31,92 V, 

• natężenie prądu w punkcie mocy maksymalnej [Imp]:  minimum  8,37 A, 

• napięcie bez obciążenia (jałowe) [Voc]: minimum  37,98 V, 

• prąd zwarciowy [Isc]: minimum  8,76 A, 

• tolerancja mocy modułu: maksymalnie 0/+3%, 

• wymiary minimalne: 1648 x 992 x 40mm, 

• front modułu: szkło hartowane o niskiej zawartości żelaza z powłoką 

antyrefleksyjną  

o grubości min. 3.2mm, 

• tył modułu -  wielowarstwowa folia zabezpieczająca, 

• wytrzymałość mechaniczna:   minimum 5400 Pa 

• stopień ochrony puszki przyłączeniowej:  minimum IP67 

• moduły muszą posiadać oryginalne naklejki lub nadruki z danymi 

znamionowymi pozwalające  

     na ich identyfikacje. 

• dokument potwierdzający zgodność z obowiązującymi normami  i aktami 

normatywnymi wydany zgodnie z Rozporządzeniem Parlamentu 

Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011r – do oferty 

załączyć dokument potwierdzający 

• certyfikat  wydany przez niezależne laboratorium na zgodność z normami: 

    IEC EN 61215, EN 61730-1, EN 61730-2 – do oferty załączyć dokument 

potwierdzający 
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• gwarancja producenta na wady fabryczne i materiałowe min. 10 lat, 

• gwarancja producenta na sprawność modułów:   90% - min. 10 lat  ,   80%  - 

min.  25 lat. 

 

4.3.8 Oprawa oświetleniowa LED o parametrach: 

• oprawa zamontowana na wysokości min. 6.3m nad gruntem poniżej modułów 

fotowoltaicznych 

• korpus oprawy wykonany z materiałów nierdzewnych, 

• montaż na wysięgnikach o średnicy 60mm, 

• stopień ochrony oprawy: minimum IP65, 

• stopień ochrony złącza oprawy:  IP 68, 

• oprawa ma posiadać: minimum 2 segmenty LED posiadające  4 ÷ 6 diod LED 

w każdym segmencie 

• strumień świetlny pojedynczej diody LED:  minimum 171 lm /W  przy 

If=350mA i  Tj= 25°C  

• diody LED wyposażone w soczewki wykonane z PMMA  

• prąd diod LED: maks. 820 mA  

• zasilacz LED o sprawności minimum 92%. 

• zasilacz LED oprawy oświetleniowej z funkcjami: 

- ciągła kontrola temperatury diod LED 

- zabezpieczenie przeciążeniowe 

- zabezpieczenie zwarciowe 

- zabezpieczenie napięciowe 

• przy uszkodzeniu jednego modułu pozostałe moduły nadal będą świecić 

• przy uszkodzeniu jednej diody LED ( zwarcie ) w module pozostałe diody 

modułu muszą świecić 

• oprawa wyposażona w szybę wykonaną ze szkła hartowanego o grubości 

minimum 4mm 

• rozsył światła:  asymetryczny  

• całkowita moc pobierana przez oprawę LED:  30W ± 0.5W 

• temperatura barwy światła: 4000 K  ± 100K, 
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• żywotność diod LED w oprawie:  minimum 100 000 godzin pracy zgodnie z:  

L80 (6k) – Tsp =85°C, 

• strumień świetlny oprawy LED:  minimum 3 400 lm 

• oprawa wyposażona w  zewnętrzny radiator  w celu optymalizacji pracy diod 

LED i ochrony temperaturowej, 

• oprawa przygotowana do pracy z automatyczną redukcją mocy przy 

współpracy z regulatorem solarnym 

• oprawa wyposażona w zewnętrzną kontrolkę zasilania ( dioda LED )  

• oprawa wykonana w III klasie ochronności 

• oprawa musi posiadać oryginalną naklejkę lub nadruk z danymi 

znamionowymi pozwalający  

na jej identyfikacje 

• dokument potwierdzający zgodność z poniższymi normami  i aktami 

normatywnymi wydany zgodnie  

z Rozporządzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 

9 marca 2011r:   

EN 55015, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61547, EN 61347-2-13, EN 

62384, EN 62031,  

EN 60838-2-2, EN 62471, EN60598-1, EN60598-2-3, dyrektywa EMC  

 

4.3.9 Siłownia wiatrowa o parametrach i funkcjach : 

• pozioma oś obrotu ze sterem tylnym 

• prąd ładowania: minimum 6A przy  prędkości wiatru 16 m/s 

• ilość łopat wirnika : nie mniej niż  6  

• średnica siłowni: max. 0.95m 

• prędkość startowa wiatru:  2,6 m/s lub mniejsza 

• maksymalna prędkość wiatru:   dostosowana do danej strefy wiatrowej 

• generator 3-fazowy, bez szczotkowy na magnesach neodymowych stałych z 

nieruchomym wałkiem 

• wyprowadzenie mocy z siłowni -  2 przewodowe  („+” i ” –„ ) 

• zabezpieczenie elektryczne przed zbyt silnym wiatrem 
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• zabezpieczenie mechaniczne przed zbyt silnym wiatrem ( samoczynne 

odstawianie od kierunku  

wiatru przy prędkości powyżej 16 m/s lub automatyczna regulacja kąta 

natarcia łopat i ograniczenie mocy wyjściowej ). Przy zabezpieczeniu w 

postaci samoczynnego odstawiania od kierunku wiatru ster tylny musi być 

zamocowany pod kątem około 8 - 12 stopni w odniesieniu do pionowej osi 

słupa w celu samoczynnego powrotu do normalnej pozycji pracy po 

zadziałaniu zabezpieczenia i po zmniejszeniu prędkości wiatru. 

• korpus siłowni wiatrowej zabezpieczony przed korozją. 

• łopaty wirnika wykonane z włókna szklanego z dodatkiem nylonu 

• waga turbiny wiatrowej:  max 17 kg 

• dokument potwierdzający zgodność z dyrektywą EMC dla siłowni wiatrowej 

wydany zgodnie  

z Rozporządzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 

9 marca 2011r  

• Certyfikat ISO 9001 producenta 

 

4.3.10 Regulator do siłowni wiatrowej : 

• regulator wyposażony w algorytm kompensacji wpływu temperatury na 

wartość napięcia ładowania  

• automatyczny trzy stopniowy tryb sterowania pracą siłowni wiatrowej 

• automatyczny dwu-stopniowy tryb ładowania akumulatorów 

• zabezpieczenie przed przeładowaniem 

• zabezpieczenie przed odwrotnym podłączeniem siłowni wiatrowej 

• przełącznik ręczny „PRACA – STOP” 

• funkcja automatycznego zabezpieczenia siłowni przed rozbieganiem się  

      ( automatyczne hamowanie przy braku odbioru energii ) 

• funkcja automatycznej detekcji napięcia 12 / 24 VDC 

• możliwość pracy równoległej z innym regulatorem ładowania 

• 3 - kolorowa kontrolka LED informująca o aktualnym trybie pracy siłowni 

wiatrowej 

• 3 - kolorowa kontrolka LED informująca o stanie naładowania akumulatora 
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• sygnalizacja rozładowania akumulatorów przez pulsowanie kontrolki LED 

• stopień ochrony obudowy: minimum  IP66, 

• dokument potwierdzający zgodność z dyrektywą EMC dla regulatora 

ładowania wydany zgodnie  

    z Rozporządzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 

9 marca 2011r  

• Certyfikat ISO 9001 producenta – załączyć dokument potwierdzający 

 

4.3.11 Regulator solarny o parametrach i funkcjach: 

• prąd znamionowy modułów fotowoltaicznych: minimum  13 A, 

• moc wejściowa modułów fotowoltaicznych:  minimum 520W  / 24VDC 

• znamionowe napięcie pracy 12 / 24 VDC  wybierane automatycznie, 

• algorytm działania regulatora  MPPT  ( Multi Point Power Tracking ), 

• funkcja automatycznego sterownika zmierzchowego oprawy oświetleniowej 

• zakres napięcia wejściowego z modułów fotowoltaicznych:   100V ± 2V, 

• sprawność regulatora:  minimum 95% przy podłączeniu dwóch modułów po 

260 Wp każdy 

• stopień ochrony obudowy: minimum  IP66, 

• współczynnik kompensacji temperatury  48 mV / 1ºC dla napięcia 24VDC, 

• pobór prądu w stanie jałowym: maksymalnie 17,7 mA, 

• zakres dobowy dowolnie programowanych godzin włączenia / wyłączenia 

oprawy LED w  

normalnym trybie pracy  od 1 do 16 godzin z pełną lub zredukowaną mocą 

oprawy 

• możliwość wyboru trybu „AUTO” - włączenia automatycznej funkcji redukcji 

mocy oprawy  

w zależności od stanu naładowania akumulatorów bez zmiany czasu 

świecenia, 

• wbudowany bezprzewodowy moduł komunikacyjny  Bluetooth – komunikacja z 

aplikacją  

do programowania i serwisowania ( programem) po wprowadzeniu 

indywidualnego kodu regulatora 
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• zewnętrzna antenka do komunikacji 

• zabezpieczenie przed zwarciem, 

• zabezpieczenie przed przeciążeniem, 

• zabezpieczenie przed odwrotną polaryzacją, 

• zabezpieczenie termiczne, 

• sterowanie redukcją poboru mocy oprawy oświetleniowej, 

• zewnętrzny czujnik temperatury mocowany do korpusu akumulatorów służący 

do kompensacji wpływu  temperatury na wartość napięcia ładowania, 

• możliwość zdalnego programowania i serwisowania przy użyciu aplikacji ( 

programu ) przez wbudowany moduł komunikacyjny Bluetooth.  Minimalny 

zasięg komunikacji:  20m 

• wbudowany rejestrator danych historycznych ( data-logger) z pamięcią 

pozwalającą na przechowywanie danych z okresu:  minimum 10 lat. 

• możliwość automatycznego sterowania redukcją mocy oprawy LED.  

Zamawiający nie dopuszcza wyłączania modułów LED jako redukcji mocy. 

• optyczna sygnalizacja:  

- napięcia pracy,  

- stanu zewnętrznego czujnika temperatury  

- załączenia oprawy oświetleniowej,  

- redukcji mocy,  

- ładowania akumulatorów na zasadzie kodu pulsacyjnego 

- awaryjnych trybów pracy z kodem pulsacyjnym usterki 

  minimalna sygnalizacja awaryjnych trybów pracy:  

- zbyt wysokie napięcie 

- zbyt wysoka temperatura 

- przeciążenie lub zwarcie 

- niskie napięcie akumulatorów 

 

Podgląd powyższych stanów alarmowych oraz ich ilości w trybie „on-line” oraz 

„off-line” musi umożliwiać również aplikacja do komunikacji bezprzewodowej.  

• dokument potwierdzający zgodność z poniższymi normami  i aktami 

normatywnymi wydany zgodnie  
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z Rozporządzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady UE nr 305/2011 z dnia 

9 marca 2011r: 

 EN 50081-1 , EN 55014 ,  EN 50082-1 ,  EN 61000-4-2 ,  EN60335-1 ,   

EN60335-2-29  – do oferty załączyć dokument potwierdzający. 

 

4.3.12 Komputer przenośny z interfejsem Bluetooth i z  zainstalowaną aplikacją 

(programem) do zdalnego programowania i serwisowania lamp hybrydowych: 

 

Program ( aplikacja ) ma następujące funkcje i parametry: 

 

• komunikacja z regulatorem danej lampy hybrydowej po wprowadzeniu 

indywidualnego 

kodu regulatora 

• minimalna zasięg komunikacji bezprzewodowej między aplikacją Bluetooth a 

regulatorami solarnymi w terenie otwartym: 20m 

• możliwość bezprzewodowego odczytu i zapisu na komputerze danych 

historycznych  

z pamięci regulatora od momentu zainstalowania i uruchomienia lampy 

hybrydowej, 

• możliwość ustawienie dobowego programu załączenia / wyłączenia lampy w 

zakresie od 1 do 16 godzin (każda godzina programowana niezależnie), 

• możliwość włączenie lub wyłączenie funkcji redukcji mocy oprawy 

oświetleniowej LED w programie działania oprawy, 

• możliwość wyboru trybu „AUTO” - włączenia automatycznej funkcji redukcji 

mocy oprawy  

w zależności od stanu naładowania akumulatorów bez zmiany czasu 

świecenia, 

• ustawienie dopuszczalnego progu rozładowania akumulatorów, 

• ustawienie czułości wyłącznika zmierzchowego, 

• podgląd wartości napięcia akumulatorów [VDC],  

• podgląd wartości prądu ładowania akumulatorów [A],  

• podgląd wartości mocy dostarczanej do akumulatorów [ Wh ] 
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• podgląd wartości prądu pobieranego przez oprawę oświetleniową  [A],  

• podgląd wartości mocy oprawy oświetleniowej [ W ] 

• podgląd wartości napięcia modułów fotowoltaicznych [V] 

• podgląd wartości prądu z modułów fotowoltaicznych [A] 

• podgląd wartości mocy modułów fotowoltaicznych [W], 

• podgląd wartości ilości wyprodukowanej energii [Wh] od momentu podłączenia 

zasilania 

• podgląd wartości ilości energii [Wh] zużytej przez oprawę LED od momentu 

podłączenia zasilania 

• podgląd wartości energii zgromadzonej w akumulatorach 

• podgląd sumarycznego czasu pracy oprawy LED od momentu podłączenia 

zasilania 

• podgląd ilości cykli ZAŁĄCZENIE – WYŁĄCZENIE oprawy LED od momentu 

podłączenia zasilania 

• podgląd ilości i charakteru ewentualnych stanów alarmowych 

• podgląd wartości temperatury wewnętrznej regulatora oraz temperatury 

akumulatorów 

• wykonanie sprawdzenia (funkcja TEST) oprawy oświetleniowej - zdalne 

włączenie i wyłączenie     

    oprawy oświetleniowej np.  w ciągu dnia, 

 

Aplikacja w trybie rozłączenia ( of-line) umożliwia analizę danych 

historycznych  

a w szczególności:  

 

• podgląd wartości historycznych napięcia akumulatorów [VDC],  

• podgląd wartości historycznych prądu ładowania akumulatorów [A],  

• podgląd wartości historycznych mocy dostarczanej do akumulatorów [ Wh ] 

• podgląd wartości historycznych prądu pobieranego przez oprawę 

oświetleniową  [A],  

• podgląd wartości historycznych mocy oprawy oświetleniowej [ W ] 

• podgląd wartości historycznych napięcia modułów fotowoltaicznych [V] 
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• podgląd wartości historycznych prądu z modułów fotowoltaicznych [A] 

• podgląd wartości historycznych mocy modułów fotowoltaicznych [W], 

• podgląd wartości historycznych ilości wyprodukowanej energii [Wh] od 

momentu podłączenia  

    zasilania 

• podgląd wartości historycznych ilości energii [Wh] zużytej przez oprawę LED 

od momentu  

    podłączenia zasilania 

• podgląd wartości historycznych energii zgromadzonej w akumulatorach 

• podgląd wartości historycznych sumarycznego czasu pracy oprawy LED od 

momentu podłączenia  

    zasilania 

• podgląd wartości historycznych ilości cykli ZAŁĄCZENIE – WYŁĄCZENIE 

oprawy LED od momentu  

    podłączenia zasilania 

• podgląd wartości historycznych ilości i charakteru ewentualnych stanów 

alarmowych 

• podgląd wartości historycznych temperatury wewnętrznej regulatora 

 

Podgląd powyższych wartości podanych w [V], [A], [W], [ ºC] odbywa się w 

formie graficznej ( wykresy  

w czasie ) 

 

4.3.13 Znak aktywny D6 zintegrowany z lampą hybrydową:  

na maszcie lampy hybrydowej należy zamontować znak aktywny D6 ( tzw. 

kroczący ludzik ), który będzie zasilany z systemu hybrydowego lampy. 

• wymiary znaku aktywnego: 600 x 600  [± 5mm ] 

• grubość lica znaku aktywnego:  21mm ± 5% 

• ilość LED: min. 3 x 85 = 255 szt. 

• Pobór mocy:   średni / max. -  1W / 3W 

• kolor LED:  żółty 

• kąt rozsyłu światła:  15 ° 
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• szczelność:  IP67 od lica znaku 

• znak aktywny należy wyposażyć w czujnik ruchu. 

 

Uruchomienie  znaku aktywnego D6 zamontowanego na lampie hybrydowej 

przez czujnik ruchu ma  

również spowodować aktywację znaku po drugiej stronie przejścia. 

 

 

4.3.14 Znak aktywny D6 ( kroczący ludzik ) z autonomicznym zasilaniem solarnym: 

po drugiej stronie przejścia należy zamontować drugi znak aktywny D6 z 

czujnikiem ruchu. 

• wymiary znaku aktywnego: 600 x 600  [± 5mm ] 

• grubość lica znaku aktywnego:  21mm ± 5% 

• ilość LED: min. 3 x 85 = 255 szt. 

• Pobór mocy:   średni / max. -  1W / 3W 

• kolor LED:  żółty 

• kąt rozsyłu światła:  15 ° 

• szczelność:  IP67 od lica znaku 

• znak aktywny należy wyposażyć w czujnik ruchu. 

• moduł fotowoltaiczny o mocy wystarczającej do działania znaku przez 

minimum 5 dni pochmurnych. 

• akumulator bezobsługowy 

• regulator solarny 

 

Uruchomienie znaku aktywnego D6 z autonomicznym zasilaniem solarnym  

ma również spowodować aktywację znaku zamontowanego na maszcie lampy 

hybrydowej po drugiej stronie przejścia.  
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4.4 Zadrzewienie : 

Na terenie planowanej inwestycji nie występuje zadrzewienie kolidujące z inwestycją. 

4.5 Szkody górnicze: 

Omawiana inwestycja nie jest zlokalizowana w obszarze występowania szkód 

górniczych. 

4.6 Zestawienie charakterystycznych ilości 

• Długość drogi – 4 583 m2, 

• Powierzchnia jezdni – 22 356 m2. 

Opracował:  
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Przebudowa drogi gminnej nr 160401C 

Zazdromin – Straszewo - Chlewiska 

Lokalizacja: 

Województwo kujawsko – pomorskie,  

powiat aleksandrowski, gmina Koneck,  

miejscowość Straszewo: dz. 8/2, 15/2, 16/2, 17/2, 45/2, 

46/5, 51/2, 54/1, 54/2, 55/3, 57/7, 57/10, 57/12, 58/1, 

62/2, 102, 157/1, 180/2, 253/1, 278/1, 373; 

miejscowość Zazdromin: dz. 17 

Inwestor: 

 

    
 Gmina Koneck 

Kategoria 

obiektu: 

Kategoria IV — elementy dróg publicznych i kolejowych dróg 

Kategoria XXV - drogi i kolejowe drogi szynowe 

Zawartość: INFORMACJA BIOZ 

Branża: Drogowa 

Kody CPV: 
 

45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowę 

45233220-7 – Roboty w zakresie nawierzchni dróg               

Biuro projektowe: 
 

Usługi Drogowe Sergiusz Makowski 

ul. Kaliska 87a 87-800 Włocławek 
Adr. koresp.: ul. Kaliska 83/63 87-800 Włocławek 

tel. 785 46 12 73 

e-mail.: uslugi.drogowe@gmail.com 

www.facebook.com/uslugi.drogowe 
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Szczegółowy zakres zamierzenia budowlanego i kolejność ich wykonania przedstawia 

przedmiar robót. 

Na omawianym odcinku roboty prowadzone będą: 

- w pobliżu linii teletechnicznej 

- w pobliżu sieci wodociągowo - kanalizacyjnej 

- „pod ruchem”, tj. odcinek drogi nie będzie wyłączony z ruchu kołowego. 

Główne zagrożenia występujące podczas realizacji robót to: 

• Roboty przygotowawcze  

- roboty rozbiórkowe 

• Roboty nawierzchniowe i konstrukcyjne  

Wykonanie podbudowy 

• Transport technologiczny pionowy i poziomy  

W celu likwidacji zagrożeń wynikających z prowadzenia robót należy: 

1. stosować sprzęt ochrony osobistej 

2. wygrodzić strefy bezpiecznej pracy sprzętu mechanicznego 

3. ustawić tablice ostrzegawcze 

4. zakazany jest transport materiałów nad stanowiskami roboczymi 

5. należy dbać o stan nawierzchni dróg 

6. stosować tylko sprzęt właściwy do transportu 

Podstawowe obowiązki pracowników w zakresie BHP 

1. przystąpienie do pracy w pełni zdrowia, odzieży ochronnej 

2. znajomość przepisów i zasad bezpiecznej pracy na budowie, rodzaju wykonanej 

pracy 

3. właściwa organizacja, zabezpieczania oraz utrzymania ładu i porządku na stanowisku 

pracy 

4. znajomość zasad i warunków bezpiecznej pracy z użyciem maszyn, urządzeń 

technicznych, sprzętu i narzędzi 

5. dbałość o stan techniczny narzędzi, kabli i urządzeń elektrycznych 

6. znajomość telefonów alarmowych 

7. utrzymanie w czystości pomieszczeń socjalno-bytowych. 

Zgodnie z Rozporządzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.03 w sprawie 

informacji dotyczącej bezpieczeństwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeństwa i 
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ochrony zdrowia ( DZ. U. Nr 120 z 2003r. , poz. 1126) w ramach planowanej 

inwestycji przewiduje się roboty budowlane, których , charakter, organizacji lub 

miejsce wykonywania stwarzają ryzyko powstania zagrożenia bezpieczeństwa i 

zdrowia ludzi. W związku z powyższym konieczne jest opracowanie planu BIOZ. 

 

7. Ogólne wytyczne inwestycji 

Wytyczenie robót należy powierzyć uprawnionemu geodecie. W obrębie istniejącego 

uzbrojenia podziemnego roboty ziemne należy wykonywać ręcznie wykonując 

przekopy próbne. W czasie realizacji robót należy dokonać odbiorów cząstkowych 

robót ulegających zakryciu z wpisem do dziennika budowy. Po zakończeniu robót 

zlecić należy wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. Materiały użyte 

na budowie winny posiadać świadectwo jakości oraz atest zdrowotny. Wszystkie 

roboty muszą być wykonywane przez pracowników posiadających odpowiednie 

kwalifikacje pod stałym nadzorem osoby posiadającej uprawnienia budowlane. O 

ewentualnym zamiarze dokonania istotnych zmian w projekcie, oraz w przypadkach 

opisanych w opisie technicznym powinien zostać powiadomiony projektant. Jakość 

robót musi odpowiadać wymaganiom zawartym w opracowaniu „Warunki techniczne 

wykonania i odbioru robót budowlano-montażowych”. W czasie prowadzenia prac 

budowlanych obowiązuje przestrzeganie przepisów dotyczących bezpieczeństwa i 

higieny pracy przy wykonywaniu robót budowlano-montażowych. 

Opracował:  
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Zestawienie zjazdów. 

lp. km str. 
pow 

[m2] 
materiał 

1 0+080 P 17,8 MASA 

2 0+142 L 17,3 MASA 

3 0+261 P 27,3 MASA 

4 0+352 L 22,8 MASA 

5 0+368 P 24,7 MASA 

6 0+451 P 13,1 MASA 

7 0+526 P 18,3 MASA 

8 0+538 P 19,2 MASA 

9 0+566 L 22,4 MASA 

10 0+576 P 14,1 MASA 

11 0+614 P 16,3 MASA 

12 0+640 P 9,8 MASA 

13 0+657 P 8,0 MASA 

14 0+720 P 16,0 MASA 

15 0+753 L 19,7 MASA 

16 0+840 P 11,7 MASA 

17 0+917 L 13,7 MASA 

18 0+947 P 17,1 MASA 

19 0+972 L 24,3 MASA 

20 0+986 P 15,5 MASA 

21 1+012 L 11,0 KOSTKA 

22 1+078 L 11,0 KOSTKA 

23 1+080 P 16,1 MASA 

24 1+128 L 11,0 KOSTKA 

25 1+132 P 19,7 MASA 

26 1+146 L 11,0 KOSTKA 

27 1+183 L 11,0 KOSTKA 

28 1+187 P 18,4 MASA 

29 1+206 P 15,4 MASA 

30 1+211 L 11,0 KOSTKA 

31 1+230 P 18,1 MASA 

32 1+256 L 11,0 KOSTKA 

33 1+297 L 11,0 KOSTKA 

34 1+313 L 11,0 KOSTKA 

35 1+336 L 11,0 KOSTKA 

36 1+336 P 28,5 MASA 

37 1+365 L 11,0 KOSTKA 

38 1+380 P 26,6 MASA 

39 1+401 L 11,0 KOSTKA 

40 1+423 P 24,0 MASA 



   
 

 
  40 
 

41 1+469 L 11,0 KOSTKA 

42 1+470 P 23,4 MASA 

43 1+523 L 11,0 KOSTKA 

44 1+554 L 11,0 KOSTKA 

45 1+560 P 22,4 MASA 

46 1+585 P 22,1 MASA 

47 1+589 L 11,0 KOSTKA 

48 1+598 L 11,0 KOSTKA 

49 1+619 L 11,0 KOSTKA 

50 1+637 P 23,5 MASA 

51 1+661 L 11,0 KOSTKA 

52 1+668 L 11,0 KOSTKA 

53 1+690 L 11,0 KOSTKA 

54 1+727 L 11,0 KOSTKA 

55 1+746 L 11,0 KOSTKA 

56 1+746 P 22,0 MASA 

57 1+807 L 11,0 KOSTKA 

58 1+807 P 22,2 MASA 

59 1+836 L 11,0 KOSTKA 

60 1+874 L 11,0 KOSTKA 

61 1+878 P 22,0 MASA 

62 1+914 L 11,0 KOSTKA 

63 1+943 L 11,0 KOSTKA 

64 1+952 P 17,8 MASA 

65 2+002 P 22,4 MASA 

66 2+038 L 11,0 KOSTKA 

67 2+056 L 11,0 KOSTKA 

68 2+064 L 11,0 KOSTKA 

69 2+248 L 11,0 KOSTKA 

70 2+259 P 30,6 MASA 

71 2+326 P 30,7 MASA 

72 2+331 L 11,0 KOSTKA 

73 2+368 P 28,4 MASA 

74 2+373 L 11,0 KOSTKA 

75 2+394 L 11,0 KOSTKA 

76 2+417 P 26,0 MASA 

77 2+488 L 11,0 KOSTKA 

78 2+533 P 21,6 MASA 

79 2+639 L 11,0 KOSTKA 

80 2+652 L 11,0 KOSTKA 

81 2+702 L 11,0 KOSTKA 

82 2+761 L 11,0 KOSTKA 

83 2+798 L 16,8 MASA 
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84 2+856 P 15,0 MASA 

85 3+212 L 16,1 MASA 

86 3+315 P 15,5 MASA 

87 3+357 L 16,9 MASA 

88 3+390 L 17,6 MASA 

89 3+481 P 13,9 MASA 

90 3+487 L 17,9 MASA 

91 3+496 P 13,8 MASA 

92 3+579 L 17,3 MASA 

93 3+579 P 14,6 MASA 

94 3+708 L 15,3 MASA 

95 3+714 P 17,0 MASA 

96 3+776 L 13,3 MASA 

97 3+780 P 19,1 MASA 

98 3+800 L 12,9 MASA 

99 3+818 P 20,1 MASA 

100 3+853 P 20,7 MASA 

101 3+858 L 11,1 MASA 

102 3+922 L 10,2 MASA 

103 3+940 L 10,2 MASA 

104 3+958 P 21,7 MASA 

105 4+165 P 20,1 MASA 

106 4+188 L 12,2 MASA 

107 4+207 L 12,2 MASA 

108 4+280 P 16,7 MASA 

109 4+281 L 16,8 MASA 

110 4+321 L 18,9 MASA 

111 4+378 L 17,3 MASA 

112 4+378 P 15,3 MASA 

113 4+475 L 15,1 MASA 

114 4+511 P 18,3 MASA 
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CZĘŚĆ RYSUNKOWA 
 


